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Prospekt: WAR EM A Steuerungen, ausgegeben auf 
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©Verfahren und Einrichtung zur Steuerung einer Verdunkelungsanlage 

© Die Erfindung bezieht sich auf ein Verfahren und eine 
Einrichtung zur Steuerung eiektrisch angetriebaner Verdun- 
kelungseinrichtungen, wie Rolladen oder Jaiousien eines 
Gebaudes. Es warden zwei Verfahren und Einrichtungsvari- 
anten vorgeschlagen, die es ermoglichen, alia oder eine 
Gruppe von Verdunkelungseinrichtungen in eine oder eine 

von mehreren vorbestimmten Sollpositionen auf einen Start- < 

bafeh! hin zu fahren. Bei der ersten Variante werden die 
Verdunkelungseinrichtungen zunachst in eine Endposition 
und von dort aus wahrend einer vorgegebenen Dauer in 
Gagenrichtung gefahren zur Einstellung der Sollposition. Bei 
dar zwaiten Variante wird ein solcher Umweg uber die 
Endposition dadurch entbehriich, daS die Istposition mittals 
Impulsgeber (2) in einer Antriebssteuerung (3) erf a St wird 
und auf einen Startbefehl hin durch Vergleich mit einer 

■ gespeicherten Sollposition eine Wegedrfferenz armittelt und 

f zum direkten Anfahren der neuen Position genutzt wird. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf ein Verf ahren und eine 
Einrichtung zur Steuerung elektrisch angetriebener 
Verdunkelungseinrichtungen wie Rolladen oder Jalou- 
sien eines Gebaudes. 

In Gebauden besteht ein Bedarf, eine Gruppe von 
Verdunkelungseinrichtungen oder alle Verdunkelungs- 
einrichtungen des Gebaudes auf einen Befehl hin auf 
eine vorbestimmte Position zu fahren. Ein solcher Be- 
fehl kann auch automatisiert, z. B. durch Detektion des 
Sonnenstandes, ausgelost werden. Eine ahnliche Funk- 
tion ist von Beleuchtungsanlagen bekannt, bei denen 
Dimmer durch eine Preset-Funktion auf einen bestimm- 
ten Helligkeitswert gesetzt werden. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, wenig- 
stens ein Verfahren und eine Einrichtung zur Realisie- 
rung einer Preset-Funktion bei Rolladen, Jalousien oder 
ahnlichen Verdunkelungseinrichtungen eines Gebaudes 
anzugebeiL 

Diese Aufgabe wird durch ein Verfahren zur Steue- 
rung einer Verdunke lungs anlage eines Gebaudes mit 
den Merkmalen gemaB den Anspruchen 1 bzw. 3, sowie 
eine Einrichtung mit jeweils den in den Anspruchen 4 bis 
6 angegebenen Merkmalen gelost 

Alternativ dazu wird vorgeschlagen, die jeweilige 
Ausgangsposition der Verdunkelungseinrichtung zu er- 
fassen und die neue Position ohne den Umweg uber eine 
Endposition anzufahren. Besonders vorteilhaft lassen 
sich solche Steuerungen mit Hilfe von Mikrocontrollern 
realisieren, wobei auch mehrere Positionsvorgaben 
speicherbar sind SowohJ Positionsvorgaben als auch 
Befehle zur Einnahme einer neuen Position konnen vor- 
teilhaft uber Bussysteme von Bedienungseinrichtungen, 
Gebern oder Sensoren zu den Antriebssteuerungen 
ubertragen werden. 

Eine ausfuhrlichere Beschreibung der Erfindung er- 
folgt nachstehend anhand von Ausfuhrungsbeispielen, 
die in den Zeichnungsfiguren dargestellt sind. 

Es zeigen: 

Kg, 1 ein Blockschema zur Steuerung einer Verdun- 
kelungseinrichtung nach den im Anspruch 1 oder 2 an- 
gegebenen Verfahren mittels Zeitgliedern, 

Fig. 2 Ablaufschritte eines Mikrocontroller-Pro- 
gramms zur Realisierung des Verfahrens gemaB An- 
spruch 1 oder 2, und 

Fig. 3 das Blockschema einer Einrichtung zur Reali- 
sierung des Verfahrens gemaB Anspruch 3. 

Fig. 1 zeigt einen Antriebsmotor M einer Verdunke- 
lungseinrichtung, der fur Vorwarts- und Ruckwartslauf 
geeignet ist Mit einem Jalousieschalter S kann eine 
Steuerung der Drehrichtung des Motors M von Hand 
erfolgen, wobei Qblicherweise uber nicht dargestellte 
Endschalter eine Abschaltung des Motors erfolgt 

In der dargestellten Mittelstellung des Jalousieschal- 
ters S kann eine Ansteuerung des Motors M uber ein 
Schrittschaltwerk K4 und in Ruhestellung befindliche 
Relaiskontakte K3A erfolgen. Das Schrittschaltwerk K4 
enthalt drei Schaltstufen ST1— ST3 fur Auf- und Ab- 
wartsrichtung und zur Lamellenverstellung. Die An- 
steuerung des Schrittschaltwerks IC4 erfolgt durch einen 
Start-Taster T, der stellvertretend fiir irgendeine Be- 
fehlseinrichtung, z. B. einen Lichtsensor, dargestellt ist. 
Das Schrittschaltwerk K4 gibt je nach Zeiteinstellung 
Ansteuerimpulse mit entsprechender Verzogerung und 
Dauer und fur die entsprechende Funktion auf den Mo- 
tor M. 

Relais Kl— K4, dargestellt durch Relaisspulen K1B, 



K2B, K3B und jeweils zugehdrige Kontakte Kl A, K2A 
und K3A, dienen zur Umschaltung zwischen Hand- und 
Automatikbetrieb. Wird der Jalousieschalter S z. B. in 
die Stellung "AuT gestellt, so liegt Relaisspule K1B an 
5 Spannung, zieht an und legt uber den Kontakt Kl A die 
Spule K3B an Spannung. Das dadurch anziehende Re- 
lais K3 schaltet mittels seiner Kontakte K3A auf Hand- 
betrieb um, so daB der Motor M in Auf-Richtung ange- 
steuert wird. Entsprechend erfolgt bei Schalterstellung 

io "Ad" die Umschaltung mittels der Relais K2 und K3. Die 
Relais Kl — K4 konnen auch durch busfahige Kompo- 
nenten ersetzt werden. 

Zu der Darstellung in alien Zeichnungsfiguren ist an- 
zumerken, daB sie sich auf eine ubliche Jalousienanord- 

15 nung bezieht, bei der sich die Lamellen je nach Auf- 
oder Abrichtung zunachst in die Offen- oder Geschlos- 
sen-Stellung drehen, bevor sich die gesamte Jalousie in 
Bewegung setzt 
Wenn also im Fall der automatischen Steuerung eine 

20 Jalousie zunachst in die "AuF-Stellung und dann ab- 
warts wahrend einer Dauer Y gefahren wird, so bewirkt 
ein relativ kurzer Impuls in "Auf-Richtung, daB die La- 
mellen mehr oder weniger weit aufgedreht werden, je 
nach Impulslange; die Jalousie bewegt sich jedoch noch 

25 nicht in Gegenrichtung. Daraus erklart sich, daB die 
Schaltstufen ST1 und ST3 eine unterschiedliche Wir- 
kung entfalten, obwohl sie beide eine Ansteuerung in 
Richtung "AuF bewirken. Die Schaltstufe ST1 bewirkt 
ein Offnen der gesamten Jalousie, wahrend die Stufe 

30 ST3 lediglich ein Drehen der Lamellen verursacht 

Fig. 2 zeigt die Ablaufschritte einer ersten Verfah- 
rensvariante, die mit einer Einrichtung gemaB Fig. 1 
oder mittels eines Mikrocontrollers realisierbar ist. 
Durch einen Start-Befehl wird ein Fahren wahrend ei- 

35 ner Zeit X in eine Endposition, z. B. Stellung "Ganz of- 
fen", ausgelost Nach einer Umschaltpause erfolgt eine 
Ansteuerung in Gegenrichtung. Die Zeit X ist so bemes- 
sen, daB sie ausreicht, um die Verdunkelungseinrichtung 
von einer Endstellung in die anderen zu fahren. Je nach 

40 tatsachlicher Ausgangsstellung ergibt sich eine variable 
Umschaltpause zwischen Abschaltung in der Endstel- 
lung und Ansteuerbefehl fiir die Gegenrichtung. Die 
gewunschte neue Position ist durch die Laufzeit Y in 
Gegenrichtung bestimmt Im Fall einer Rolladensteue- 

45 rung ist damit der Ablauf beendet, im Fall einer Jalou- 
siensteuerung schlieBt sich noch eine Zeit Z zur Verstel- 
lung der Lamellen wahrend einer kurzen Ansteuerung 
in "Auf-Richtung an. Auch die Mikrocontroller-Losung 
kann Teil eines Bussystems sein. 

so Hg.3 zeigt eine mdgliche Anordnung zur Ausfiih- 
rung einer zweiten Verf ahrensvariante. 

Es sind Antriebe 1 fur Verdunkelungseinrichtungen 
dargestellt, mit denen jeweils ein Impulsgeber 2 mecha- 
nisch gekoppelt ist Die Antriebe 1 werden jeweils durch 

55 eine Antriebssteuerung 3 angesteuert Die Antriebs- 
steuerung 3 ist jeweils iiber eine Schnittstelleneinrich- 
tung 4 mit einem Bussystem 5 verbunden, an das unter 
anderem ein Bediengerat 6 anschlieBbar ist Ein weite- 
rer, nicht dargestellter Busteilnehmer konnte z. B. ein 

60 Helligkeitssensor sein. 

Die Geber 2 liefern Impulse I zur Ermitdung der Ist- 
position der Verdunkelungseinrichtung. Es sind Geber 2 
einsetzbar, deren Impulse I eine codierte Information 
Ober die jeweilige Stellung der Verdunkelungseinrich- 

65 tung liefern. Alternativ dazu sind auch Geber einsetz- 
bar, die einfache Impulse liefern und wobei durch Zah- 
lung und Auswertung — unter Beachtung der Drehrich- 
tung — in der Antriebssteuerung 3 auf die jeweilige 
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Stellung der Verdunkelungseinrichtung geschlossen 
wird Eine Synchronisierung oder Ruckstellung kann 
mit Hilf e von Endschaltern 7 erfolgen. 

Eine digitalisierte Erfassung und Speicherung der 1st- 
position, sowie Obertragung der Sollposition ermog- 5 
licht auf einfache Weise die Bestimmung eines Diffe- 
renzwertes einschlieBlich Vorzeichen, so daB ein geziel- 
tes Anfahren der neuen Position ohne Umwege uber die 
Endstellung moglich ist Durch Adressenzuordnung 
kdnnen beliebige Gruppen gebildet werden. Ober das 10 
Bussystem 5 kann eine Abfrage der aktuellen Stellung 
der einzelnen Verdunkelungseinrichtungen erfolgen. 

Die zur Digitalisierung der Soil- und Istposition erfor- 
derliche Auflosung hangt von der Gesamtf ahrdauer und 
z. B. von der gewunschten Schrittweite zur Verstellung 15 
der Lamellen einer Jalousie ab. 

Patentanspriiche 

1. Verfahren zur Steuerung einer Verdunkelungs- 20 
anlage eines Gebaudes, die mehrere elektrisch an- 
getriebene Verdunkelungseinrichtungen aufweist, 
die gemeinsam auf einen Steuerbefehl hin eine vor- 
bestimmte oder eine von mehreren vorbestimmten 
Positionen in nachstehenden Schritten einnehmen: 25 

a) Die Verdunkelungseinrichtungen werden in 
eine gemeinsame Endstellung, wie "Ganz ge- 
offnet" oder "Ganz geschlossen", gefahren 
durch Ansteuerung wahrend einer ersten Dau- 

er (X), die fur den maximal moglichen Weg 30 
ausreichend ist und durch Abschaltung des An- 
triebs mittels Endschalter, 

b) die Antriebe der Verdunkelungseinrichtung 
werden fur eine zweite Dauer (Y) angesteuert, 
wahrend der die Verdunkelungseinrichtung in 35 
Gegenrichtung in die vorbestimmte Position 
gefahren wird 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB im Fall des Einsatzes von Jalousien 
mit verstellbaren Lamellen sich an den Schritt b) — 40 
gegebenenfalls nach einer Pause — eine dritte An- 
steuerdauer (Z) anschlieBt, wahrend der die Jalou- 
sien in eine vorbestimmte Neigung gedreht wer- 
den. 

3. Verfahren zur Steuerung einer Verdunkelungs- 45 
anlage eines Gebaudes, wobei die Verdunkelungs- 
anlage mehrere elektrisch angetriebene Verdunke- 
lungseinrichtungen enthalt, dadurch gekennzeich- 
net, daB 

a) die aktuelle Istposition der einzelnen Ver- 50 
dunkelungseinrichtungen erfaBt wird, 

b) wenigstens eine, fur alle oder eine Gruppe 
von Verdunkelungseinrichtungen gultige Soil- 
position speicherbar ist, 

c) auf einen Startbefehl hin durch Vergleich 55 
der jeweiligen Soil- und Istposition Ansteuer- 
signale fur den jeweiligen Antrieb der Verdun- 
kelungseinrichtungen gebildet werden, die ein 
Verfahren der Verdunkelungseinrichtungen in 
die Sollposition bewirken. 60 

4. Einrichtung zur Durchfiihrung des Verfahrens 
nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, 
daB zur Ansteuerung von Antriebsmotoren (M) der 
Verdunkelungseinrichtungen je Antriebsmotor (M) 
ein mit Zeitrelais aufgebautes Schrittschaltwerk 65 
(K4) angeordnet ist, das Steuerstufen (ST1, ST2, 
ST3) enthalt, mit deren Hilfe Motoransteuersignale 

in Auf- und Abwartsrichtung mit den entsprechen- 



den Zeitdauern (X, Y, Z) gebildet werden. 

5. Einrichtung zur Durchfuhrung des Verfahrens 
nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, daB 

a) jedem Antrieb (1) einer Verdunkelungsein- 
richtung eine Antriebssteuerung (3) zugeord- 
net ist, in der wenigstens eine Sollposition der 
Verdunkelungseinrichtung speicherbar ist, 

b) jedem Antrieb (1) ein Impulsgeber (2) zuge- 
ordnet ist, der Impulse (I) zur Ermittlung der 
Istposition in der Antriebssteuerung (3) liefert, 

c) die Antriebssteuerungen (3) Qber eine 
Schnittstelleneinrichtung (4) jeweils mit einem 
Bussystem (5) verbunden sind, und 

d) Mittel (6) vorhanden sind, mit deren Hilfe 
ein Startbefehl zur Einnahme der Sollposition 
oder einer der Sollpositionen auslosbar ist und 
der uber das Bussystem (5) zu den Antriebs- 
steuerungen (3) ubertragbar ist. 

6. Einrichtung nach Anspruch 4, dadurch abgewan- 
delt, daB anstelle von Zeitrelais eine Mikrocontrol- 
lersteuerung zur Realisierung des Schrittschalt- 
werks (K4) eingesetzt ist 
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